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1. JOB létrehozas

Inditsuk el az alkalmazast! Elindul a vezérld és a GNSS vevd kozotti automatikus kapcsolddas.
Amennyiben nem kivanunk csatlakozni a vev6hoz (pl.: csak adatcserére, adatkonverziot akarunk a
MEéRTéK alkalmazasban végrehajtani) a felugrd statusziizenetben koppintsunk a ,,Stop” buborékra!

A Projekt fuilon koppintsunk a bal felsé ,,Projekt Menedzser” ikonra!

17.07 & & % 164 W 17:07 @ &

BNALLO Ho7s0 S T

6 Projekt menedzser
Ko  V:3912 0/0

Current Project

N —
. X sts2
[ e Belsd tarhely/ FORGEO/Proje

Projekt Lokalizécid Pont Project List Input query keyword
menedzser kalibralas
N StS1
A [¢H st Belsd tarhely/FORGEO/Project  2022-03-26 08:48:10
7 //’_"‘.\ -
e ol N NE_TOROLD_KI
AN
Koorc \ ‘\=n") ? nyvtar Belsé tarhely/FORGEO/Project  2022-03-24 10:25:15
rend W= eld
Adatkimenet beéllitas...-*
l’ 20 ) )
. Stop
Fajl export Seurver Névjegy
beéllitasok
More

S L =

Eszkéz Mérés Eszkbzok

A Projekt menedzser feliiletet koppintsunk az ,,Uj” gombra! A Projekt név mezébe adjunk be egy

Py

6206 lépésben ez

nevet! Koppintsunk a ,Next” gombra! Vélasszuk ki a koordinatarendszert! Ha az e
ugy volt beallitva, hogy hasznalja a koradbbit, az mar ki is van jel6lve. Koppintsunk az ,,OK” gombra!

17:08 & & 17:08 & o

6 Projekt létrehozas e Projekt létrehozés

Koordintarendszer
paraméterek

Koordinatarendszer

Alapinformaciok Alapinformaciok paraméterek

Projekt Gtvonal  Belss tarhely/FORGEO/Project PG A TN AT

tipus méterek
Projektnéy Kezikonyv001 X —
Név EOV/HD72 X wmm
Kezeld Ellipszoid Paraméter
Megjegyzések GRS 1967

Fél nagytengely:6378 1/f:298.247167427
Létrehozas datuma 022-03-2 e
ITRF Paraméter

More

Nem hasznal

Use last project coordinate system @

parameters Vetiileti Paraméter

Use the coding library from the last () Obligue Mercator

project Hamis kelet(m) 650000.000
Hamis észak(m) 200000.000
Méretarany tényezd 0.9999300000

Kezdé hosszisag E19°02'54.85840008"
Kezdd szélesség N47°08'39.81739992"

Datum Parameter

Previous
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2. Pontmérés

2.1 Altaldnos pontmérés
A klasszikus pontméréshez, — mikor minden csatlakozas mar definidlva és automatizalva van —
egyszerlien lépjlink at a ,,Mérés” flilre! Koppintsunk a bal fels6 ,,Pontmérés” ikonra!

Megjelenik a térképi nézet. A képernyd elemei mind testre szabhatdk, illetve az ikonok mind
interaktivak.

17:09 & &

1700 & &
FIX  Ho0.008

(12168

FIX  H0006 M '
3 +
0%

Kor1 V:0.006 19/19

Korl  V:0.008 19/19 100y

Kezikonyv001 K:655111.930 Ant. m:2m+0.08Tm
E:235170.036 Pont Hz tav.:?
®- @ gr_; M:127.472 PDOP:1.700
i . 270
' ’ - 180%—
—
Pont mérés Reészletes  Control Point S =
felmérés Survey
. r y
or 1 % r
M '/[x 7 »
Pont kitlizés CAD Vonal kitlizés (\j('
-
% oo
@ R Q m] R
Magassag-ko Stake Road Function Cust @\
ntroll omization
| s 71
(e
More S
E Gh
Y'eme .
Név Pt1 X Kod
.2 = .
Mérés Eszkézok Antenna magassag 2+0.08Tm >

Néhany fontos informacio és jelentése a mérés képernydn:

Vissza a fémenibel!

Megoldas dllapota  HRMS Mdholdak
Kovetett/felhasznalt holdak

Korrekcio fogadas
(adatméret)

Adatlatencia

GNSS akkumulétor
toltottség

FIX H:0.008

-~/ Kor1 V:0.008
K:655111.930 Ant. m:2m+0.081m —preeentum magsssae

(Antenna+ mag.eltolas)

E2351 70036 POITt HZ TéV ? ————— Tavolsag az el8z8 ponthoz
M:127.472 PDIOP:1 .700

Aktualis pozicié (EOV) PDOP érték
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A térképi nézetben, amennyiben terepi vezérlé6nknek van folyamatos internet elérése (pl.: Wifi, SIM
adatkartya) lehetGségilink van on-line hattér térkép hasznalatara is. Bekapcsoldsahoz koppintsunk a
,térkép” ikonral

&

hattérnek. Mérés végrehajtasahoz koppintsunk a ,,Mérés” ikonra!

A felugré panelen kivalaszthatjuk a Google térképet/m(iholdas képet, vagy az OSM-t

4@7 Az el6re konfigurdlt paraméterekkel megtorténik a mérés, amit a felugré panel is mutat.

% 464, ®

1710 & & % icd B

FIX Hooos e

9 > Korl ~ V:0.008 19/19 1p0%
K:655111.927 Ant. m:2m+0.081m K:655111.926 Ant. m:2m+0.081m

FIX Hoo1 W

=
3888 ",/‘
Y Kol V:0.011 19/19 1o0%

9 19/19 oo

Ant. m:2m+0.081m
E:235170.025 Pont Hz tav.:? £:235170.022 Pont Hz tav.:?
M:127.468 PDOP:1.700 M:127.470 PDOP:1.700 M:127.465
T ? Q SPAK SZUpermar:e. -
- 10 > 5] rr— s -
<= N % 9%0° A
® i o v
Megjelend térképek /7 /7
o ~ <o
J Semmi = . e
> ® )
f Google Map(Standard Map) @9 ®
", ] ", (1
©\ Google Map(Satellite Map) - :I ‘ X )
N ap Con Kft N .
Q) openstreetMap s ¢ s Adatgy(ijtés<2/3>
& Map calibration (‘D\ (9\
A o
=4 O} S}
Ktronika
i - & = > -
:! &h R % oY 4
Zeme . fapes ok
Név Pt X Kod Név Pti X Kod Név Pti Kod =
Antenna magassag 2+0.081Tm > Antenna magassag 2+0.U81Tm Antenna magassag 2+0.081Tm

A megmért pont(ok) a Pontkdnyvtéarba kerllnek. Megnyitdasahoz, koppintsunk a ,,Pontkdonyvtar”
aR)
ikonra!

17:10 & 2

e Pontkdnyvtar

Név Input query keyword

7/ Pt1 Smooth Point T:2022-03-26 17:10:22.000
E:655111.931 h:127.464
N:235170.020 Kaod:

Visszaallit
és

Import Export

Oldal: 5/19



2.2 Mérés IMU-val
Amennyiben GNSS vevénk rendelkezik d6lés kompenzatorral, az IMU-s mérési méd bekapcsolasaval,
lehetdséglink van a dontott botallasokkal is végrehajtani észlelést.

L™
Ezen mérési funkcié bekapcsolasahoz, koppintsunk a ,,délt mérés” ikonra! s

Egy felugré panel figyelmeztet a hasznalt antennamagassdagra. Ezt vagy elfogadjuk (itt: 2.000m) és az
,OK”-ra koppintunk, vagy atirjuk az altalunk éppen hasznaltra (,Mddosit”).

El6fordulhat, hogy az IMU-t inicializalni kell, f6leg, ha a vev6 bekapcsolasa dta nem mozogtunk a
m{iszerkonfiguraciéval. llyenkor felugrik egy animacids panel, mely bemutatja, hogy hogyan
mozgassuk meg a vev6t ahhoz, hogy az IMU helyesen mikodjon.

K:655112.518 !
E:235169.925 Pont Hz tév..1.693
M:127.527 PDOP:1.400

€ shake the receiver back and

Figyelmeztet ]u forth to complete initialization
With the inertial measurement N
function, you must ensure that J
the antenna parameters are i
correct! @ 1
Vertikélis magassag:2.000m
a FIX &
r E
=
=
SEB e
m
-
Név Ptz X Kod ==
Antenna magassdg 2+0.081m >

Néhany masodperces bélogatd mozgas utdn az IMU aktiv lesz. Ezt a ,,d6It mérés” ikon z6lddé
valtozasa jelzi, illetve,megvaltozik a ,mérés végrehajtas” ikon is. Emellett a e-irdnytln az égtajakon
kivil megjelenik az e-buborék képe és az antennaddélés mértéke fok kijelzéssel :

Ready

- el \
' V
- ,’ )
- \ 2?0 130//

Mindaddig, mig hosszabb ideig nem tétlen a vev§, azaz az IMU dolgozni képes, illetve, amig a FIX
megoldas megbizhatésaga megfelels, mikodik a d6lés kompenzalt mérés.
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3. Adatcsere: Import/Export

3.1 Koordinatalista Import

Az adatcserére a korszer(i terepi vezérlGk esetén tobbféleképpen is lehetGségilink van. Jelen
kézikonyv a kabeles adatvitelt mutatja be. Csatlakoztassuk a kezelGegységet az irodai szamitégéphez.
Hogy az kiils6 meghajtéként lassa a kézi vezérlét, az Android operacids rendszerben, az

IM

automatikusan elindulé USB beallitdsokban kapcsoljuk be a , Fajlatvitel” opciot!

Ezt kévet6en hagyomanyos Windows mveletként masoljuk fel az importdlni kivant fajlokat a

kezelGre.
821 & & 3 464, B
€ USB-bedllitasok Q
usB

Megosztas Neézet
Ezagép > WP16 > Belsé kozos tarhely > FORGEO Import

A

O Tarsitott eszkoz ﬁ Baja-kivagat_munkaresz proba probal
28 MB 363 bajt 36 ba)

Ez az eszkoz

®

tesztter1 Koord_lista
TNB f Sz6veges dokur

Fajlatvitel
USB-internetmegosztas
MIDI

PTP

O O O 0O @®

Nincs adatatvitel

Az EQV helyes koordinatalistat 'Ptsz, X, Y, Mag, Kéd’ sorrendben kell 6sszeallitani.

B *Koord_lista — Jegyzettdmb

Fajl Szerkesztés Formatum MNézet Sudgo

10@,234567.0822,654321.011,106.1600
208,234434.333,654334.123,1081.564
380,234587.487,654123.198,186.952
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A szovegfdjl felmdsoladsa utan a ,Projekt” fiilon koppintsunk az , Import Data” ikonra! Mivel a MéRTéK
alkalmazasban a menik testre szabhatdk, el6fordulhat, hogy a kérdéses ikon nincs kirakva a menibe.
Ilyenkor hozzd kell adni a ,,+ MORE” opcidval. Ehhez az ,,Import Data” ikon jobb fels6 sarkdban |évé
z6ld 'plusz’ jelre kell koppintani. Ezzel az Uj menipontot hozzarendeltiik a fémenihoz.

825 ¥ & 826 & & % 464 B
H:N HNa S
Disconn... . Disconn... * +
V:NA  0/0 VINA 00
Kezikonyv002 4] —O Kezikonyv002
N oy = c = N gm0
PO S (d = B L X
W Import data Meérési Grid to 2 W
Projekt Lokalizdcid Pont tartomdny ground Projekt Lokalizacio Pont
menedzser kalibralas bedllitas menedzser kalibralas
y = L y =
s <5 A
Koordinata Pontkényvtar Kodkonyvtar Ré}e‘g Koordinata Pontkdnyvtar Kodkonyvtar
rendszer kezel bedllitdsok rendszer kezeld
RS A G R A GO
=1 =
o 2 o =
Fajl export Szoftver Névjegy Féjl export Szoftver Névjegy
beallitasok bedllitasok
=
More Import data More

Pus i= =

Mérés Eszkozok j G Mérés Eszkozok

Az adatbeolvasashoz koppintsunk tehat a ,,Import Data” ikonra! Valasszuk ki a ,Helyi
koord.formatum (csvidatltxt)” lehet&séget, majd ,, OK”! Lépjlink tovabb a , Next” gombra koppintva
és jeloljuk ki a mapparendszerben a beolvasni kivant fajlt!

830 o 8:30 0o &

826 & &

& Import fjl & Import fjl

6 Format select

File Format Adattipus Pontkényvtar > Féjlnév

Cass formatum(dat)

hoose | | o
PontnévKod Keleti £szal Choose Import File Format Fajitipus  Helyi koord.formaty :

Helyi koord . formatum(txt)

Pont

Helyi koord.formatum(csv|datitxt) Belsd tarhely/FORGEO/Import

Pontnév,Eszaki Kelet], Magassag,Kod

 EszakiKeleti,Magassag, Kod
\mport Para 1< Lépés a belss tarhely gyokér
Foldrajzi koord.formatum(csvdat|txt) p P

PontnévSzélesség, Hossziisdg, Magassag, Kod

I Go to program storage directon
Tdv m.egység Méter > 9 preg g Y

SurvCE RW5 Format(rw5) < Vissza

Koord_lista.txt
FG RAW Format(raw)
GoogleEarth fajlformatum(kml)
GoogleEarth fajlformatum(kmz)
NETCAD formatum(ncn)

Pontnév Keleti Eszaki Magassag Kod

PXY file(px

El6nézet
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Kijelolve a fajlt, megjelenik az ,,EI6nézet” gomb. Erre koppintva ellendrizhetjiik a fajlt, illetve a
koordinata sorrend helyességét. Fogadjuk el ,0K"-val, illetve hajtsuk végre az importot!

831 & &

& Import fajl

Féjinév

Féjltipus

Belsd térhely/FORGEO/Import

I Lépés a belsd tarhely gyokér

5 Go to program storage directory

9 Vissza

"~ Koord_lista.txt

Elénézet

8:35 o 0
& El6nézet
Pontnév Eszaki Keleti
100 234567.022 654321.011
200 234434333 654334123
300 234587.487 654123.198

N b
=
7 <
€ At
PO

Projekt Lokalizacio Pont
menedzser kalibralas
N ﬁ
=1
. =l
Koordinata Pontkonyvtar Kodkonyvtar
rendszer kezeld
' &
=
Go &
F&jl export Szoftver Névjegy

beallitasok

Eﬁ

Import data

More

Sikeres import! /
=
Eszkazok

Mérés

Ezzel egy idGben visszakeriiliink a fémeniiben. A beolvasds sikerességét egy felugré buborék is

s

megerdsiti. Itt rogton ellendérizhetjik a ,,Pontkdonyvtdr” ikonra koppintva. Természetesen, a ,,Mérés”
parancsban a térképi nézeten is lathatjuk is a pontok elhelyezkedését.

832 B O

e Pontkdnyvtar

Név Input query

(\7 300 Bevitt pont
E:654123.198
N:234587.487
\7 200 Bevitt pont
E:654334.123
N:234434.333
‘\ 100 Bevitt pont
E:654321.011
N:234567.022

T:2022-03-27 08:32:12.000
h:100.952

Kod:

T:2022-03-27 08:32:12.000
h:101.564

Kéd:

T:2022-03-27 08:32:12.000
h:100.100

Kaod:

Import

Export

3 acd B

FIX  H0006 S '

Korl  V:0.007 32/33 g%
Ant. m:2m+0.08Tm
Pont Hz tav..?
PDOP:1.000

K:657517.977
E:233326.776
M:117.422

-
u =300
L =100

200

W Ready

DB

-
Név 301 X Kod -—n

=t
Antenna magassag 2+0.081m

Oldal: 9/ 19



3.2 DXF/DWG Import

Koppintsunk a ,,Projekt” fllon a ,,Réteg bedllitasok” ikonra! A megjelend ablakon koppintsunk az
tavezér

LImport” gombra! Vélasszuk ki az importalni kivant DXF/DWG f4j 6 belsé

mappaszerkezetébdl!

10:30 & & 10:80 & O

6 Background layer e Import fajl

FIX  HO0004 ¥ l
+

Korl ~ V:0.005 32

Kezikonyv003

Content List Féjinév
N P
= : K
1 nl & Fajitipus AUOCAD 4]1(*.dxt,* dwg)
(e A
Projekt Lokalizacio Pont Belsd tarhely/FORGEO/Import

menedzser kalibrélas
I Lépes a belsd tarhely gyokeér

N N _—!‘n.
';‘\_E K5 Go to program storage directory

Koordinata Pontkényvtar Kodkonyvtar < Vissza
kezeld
eacszey czel0 Baja-kivagat_munkaresz.dxf
=
Go &
Fajl export Szoftver Névjegy
beallitasok
] <>
Gl &5
Import data Réteg More
beallitasok

L
P ‘m oK

Mérés Eszkozok

Koppintsunk az ,,OK” gombra! Az alkalmazas felveszi a fajlt a tartalomlistaba. Rakoppintva a felugré
meniben lehetGségiink van tordlni a fajlt, vagy megtekinteni annak részleteit.

1030 & & 3 46 1031 & & 1031 &

6 Import fajl i e Background layer G Background layer

Féjinév sja-kivagat_munkaresz.dxf Content List Content List

Féjltipus AUtOCAD fail(* dxf* dwg) <> baja-kivagat_munkaresz @ja—munkaresz

Belsd térhely/FORGEO/Import

15 Lépés a belsd tarhely gydkér

|<‘97' Go to program storage directory

@ Vissza

- Baja-kivagat_munkaresz.dxf
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A részleteknél tudjuk allitani [athatdsagat és valaszthatdsagat. Koppintsunk az ,,OK” gombra!
Atlépve a ,,Mérés” meniipontba, a térképi nézeten megjelenik a rajzi munkarész. Ez ala
természetesen behivhatd a Google térkép, illetve a miihold hattér is.

1031 & & 3 462 3 acd: B 1033 & & 3 44, B

1033 & & 3

FIX HOo0s % .
- Korl  V:0.009 33/34 100y Kol V:0009 32/33 1003 Kol V:0.009 32/33 1003
K:657516.820 Ant. m:2m+0.081m K:657516.753 Ant. m:2m+0.08Tm K:657516.750 Ant. m:2m+0.08Tm
E:233325.046 Pont Hz tav.:? E:233325.013 Pont Hz tav.:? E:233325.014 Pont Hz tav.:?
M:117.327 PDOP‘.U\BOO M:117.348 PDOP:0.900 M:117.352 PDOP:0.900

\
- 180"

\ \m-
\ 90\,

10558

. T ™ AX Hooos W FIX  H0007
6 Réteg tulajdonsagok e ((rose8 * l ES

10558 |

Rétegnév baja-kivagat_munkaresz X

Féjl atvonal

Import/Baja-kivagat_munkar

Lathato ()
Vilaszthato (— @)

ON(()
ON(()

xo =
5
> =
=

N
i
[[

P
@\ e |
e
(1

ni=Slii
@
& o
D)

] IR 71 £
(O3] - NN =y .
' 1 fa 2 -

HL Y i I S
/ B® e ‘el
: h =7 Taom g2 h 7 100m

- J—— -
Név Pt1 X Kéd man  Név Pt] X Kéd - Név Pt1 X Kéd -

- - -
Antenna magassag 2+0.081m > Antenna magassag 2+0.081m Antenna magassag 2+0.081m

3.3 Altalénos Export

Az adatkiirdst szamos formatumba végre tudjuk hajtani. Az elv és a lIépéssor ugyanaz, igy most a DXF
exporton keresztll mutatjuk be valamennyit.
A ,Projekt” fllon koppintsunk a ,,Fajl export” ikonra! Valassza ki a kiirandé fajlformatumot (itt: DXF).

826 O B 1719 & &

H:
Disconn... é Format select

V:NA  0/0

Road section data O
[

— , <
‘] wmf — File Format
e At

Cass formatum(dat)
Pontnév,Kod,Keleti EszakiMag

Projekt Lokalizacio Pont
menedzser kalibralds

N < = Helyi koord.formétum(txt)
_.ﬁ ‘]] Pontnév,EszakiKeleti,Magassag,Kod
® =} :
Foldrajzi koord.formatum(txt)

{ossziisag,Magassag Kod

Koordinata Pontkonyvtar Kodkonyvtdr

rendszer kezeld
Mérési pt. adatformatum(csv)

@ ' -y

= ©Co (.
Fajl export Szoftver Névjegy (dxf)

beallitasok
ﬁ GoogleEarth fajlformatum(kmz)

=

Import data More DOL féjlformatum(html)

‘=

Eszkézok
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Az export fajl automatizalt elnevezési bedllitasat a ,Fajlnév” melletti ,,+” jelre koppintva adhatjuk
meg. Alapértelmezett a ,Projektnév”, amihez tovdbbi szoveget irhatunk (itt: ‘001’). Koppintsunk az
,Export” gombral!

1718 B O 1719 & O
6 Export fajl 6 Export fajl
Export data Aktudlis projekt > Export data Aktudlis projekt >
Export itvonal  Belsd tarhely/FORGEO/Export > Export Utvonal  Belsé tarhely/FORGEQ/Export
Féjinév Projektnév > + Féjinév Projektnév > + 001 X
Chﬂo Choose Export File Format
DOL ul § AutoCAD formatum(dxf) ,

Expor Projektnév

Tévn Kezeld fter >
Szég Date iss" >
Lat/L DateTime iss" >

Export

Az exportalast kovet6en a szoftver rakérdez, hogy kivanjuk-e megosztani a kiirt fajlt mas modon is.
Ha igen (,,lgen”gomb), megjelenik néhdny, az Android operdcids rendszerben elérheté lehetdség. igy
pl. elkildhetd e-mailen, chat-en az exportalt fajl. (Ez kezel6egység és Google felhasznald specifikus

opcid.)
164, I
Megosztas
0620900 06 20 900
0927 0749
~ .L
J

Google Messages Messages Fotdk
6p keres. Feltdltés

Figyelmeztet

Alkalmazasok listaja
The file was exported successfully, do ‘L
you want to share it? * L
Bluetooth Diive Duo Fotok
Nem Igen Mentés a Feltaltés a
P —
M G B

Gmail Google Messag.. ~  Nyomta.. ~

? o

Térkép YouTube
Hozzaada.

Oldal: 12 /19



4. Kittizés
4.1 Kit(izés koordinatalistabdl

A 3.1 fejezetben leirtak alapjan beolvasott koordinatalistaban Iév6 pontokat az alabbiak szerint
tudjuk kitdzni.

Valasszuk a ,,Mérés” filon a ,Pontkitlizés” lehet6séget! Adjuk meg a kitlizend6 pontokat a ,,Button
Library” gombra koppintva! Megjelennek a koordinatalistank pontjai. Jeloljiik ki koziilik a
kitlizenddket, illetve akar az 6sszest! ,,OK”-t nyomva latszik bekertltek a kitlizend6 pontok kozé,
jelolve tavolsagukat jelen pozicidénkhoz.

% a4, 1024 B & 3 s = 1024 o &
FIX  HO00s # ' . . , . o
" + e Koordinatalista valasztas e Pontkitlizés
Kor1 V:0.006 19/19 qop%
Kezikonyv001 P inata ke-Poi Térképné Név Input query keyword atal ke-Poir Té
. — % S—
3 Név Input que vore !Mmd kijeldlve(3) Név Input que
7 100 Bevittpont 120220827 083212 @ 40 15 grake T:2022-03-27 08:32:12.000
Pontmérés  Részletes  Control Point E:654321.011 h:100.100 57554321 . h:100.100 ’
felmérés Survey N:234567.022 Kod: : . i
N:234567.022 Tévolsdg:3427.267m

) 200 Bevitt pont T:2022-03-27 08:32:12...

o ¥y @/ 5

3 r &/ 200 To-Stake T:2022-03-27 08:32:12.000
(;) ; F:654334.123 h1101.564 v
M, ({}‘ 7; E:654334.123 h:101 564

N:234434.333 Kod: o
Pont kitdizé CAD Vonal kitdzé ~ N:234434 333 Tavolsdg:3369.099m
ont kitlizés 'onal kitlzés =] Bevitt pont T:2022-03-27 08:32:12... 5
Efasfwuzg f:s . h:100.952 /300 To-Stake T:2022-03-27 08:32:12.000
= : : L E:654123.198 h:100.952

1 e oo N:234587.487 Kod
) av | & O N:234587.487 Tavolsdg:3619.449m

Magassag-ko Stake Road Function Cust
ntroll omization

More

o ¢ Button
e = Buttoi
T Import Export

Projekt 6 Mérds | Eszkizok Library | 'MPort | Export [itezesin]

Valasszuk ki az els6t és koppintsunk ra! A felugré meniben koppintsunk a , Kitlzés” buborékra!
Hajtsuk végre a kitlizést az iranytd-, illetve térképi nézetet haszndlva, illetve igény szerint hajtsunk

végre mérést a mar kitlzott ponton!

3 4 B

1024 & &

1713 @ &

e FIX H:0003
Korl  V:0.003

FIX H:0003 ¥

& Pontkitizés
Kor1 V:0.008  19/21  q4qp5

o Térképné hélra.O‘S Target azimuth:94°47'50.3279" hétra:0. Target azimuth:96"13'14.2071"
Jobbra:0.001 Délés(%):-3.629 Balra:0.035 Délés(%):-1.852
Név Input query keyword ‘ Délre #Keletre ly Bev... ‘ Délre #Keletre ‘ Bev...
g oSt T2 27 08:5 0 0.045m 0.533m 0.019m 0.102m 0.934m 0.017m
i Remove (B [HReészletek M Kitiizés ke
022 T(.ﬂ??. X 4
(200 To-Stake T:2022-03-27 08:32:12.000
E:654334.123 h:101.564 < N
N:234434.333 Tavolsag:3369.076m ’ ml: Fpts
300 To-Stake T:2022-03-27 08:32:12.000
E:654123.198 h:100.952 Y o ~S
N:234587.487 Tavolsdg:3619.425m / /
Ir Al I A1
(L] (L]
@ 0.535m @
g @ L
Ll Y L N
- [
Név Pt4 X Ked - Név Pt4 X Kod -
- =
Button ) )
Import | Export Ant. m:2+0.081m > Célpont:Pt3 > Ant. m:2+0.081m > Célpont:Pt3

Library
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4.2 Kitlizés DXF rajzbdl

A 3.2 fejezetben leirtak alapjan beolvasott DXF rajzbdl az aldbbiak szerint tudjuk kit(izni elemeket.
A ,Mérés” fiilon, koppintsunk a ,,CAD” ikonra! A megjelené rajzon valasszuk ki a kitlizendé elemet!
Koppintsunk a ,Kit(izés” gombra! A 4.1 fejezetben bemutatott médon hajtsuk végre a kitlizést!

3 sd: B

FIX  Hoo0g @ '

10:32 & &

17:09 & &

FIX  H0006 ‘4

Korl V:0.006 19/19 jpp%
Kezikonyv001

& CAD-Default

Korl V:0.010 3

Célpont: ) Target azimuth:
' Délés(%): Terv.magassag:0.000

@ @ . ')366/" %| ‘ Délre hNyugatra i Bev...

03¢ 139706.158m 13108.109m 117.355m
Pont mérés Részletes  Control Point

= ™~
felmérés Survey B e
or 14 % © |
Il —»X vz | ‘
Pont kit(izés CAD Vonal kitlizés Bg 9 ‘

B @ B o zel

Magassag-ko Stake Road Function Cust

ntroll omization @\

140319.753m

1%
More - '“'37 - 21£L o 72‘ )
‘ A €3
Q) _ ’ e
Q ) | 10m ) Név ‘Pn X Kod =
20 = Térol Részletek Kitlizés Antenna magassag 240.081m >

Projekt & Meérés Eszkozok

Pontok kit(izése mellett lehet6ség van vonalak kit(izésére is. A fentiekhez hasonlé mdédon jeldljiink ki
vonalat a rajzbdl, majd koppintsunk a , Kit(izés” gombra! A DXF rajzelemek kijel6lésekor azokrél a
»Részletek” gombra kaphatunk részletes informacidkat.

10:32 & o 10:32 & o

€ CAD-Default €& Objektum info

|

S
-)3 6 6 vonal
/1 %‘ 93E Alapinformacick

Réteg

™~
— . ;
zarva nyit
Teljes hossz 2D 19.812m
Teljes hossz 3D 19.812m
9: Coordinate Info
fos P1(0) M:0.000
\rq K:644409.038 E:93638.685
@ —2-00-} 20 cooe M.000
K:644408.840 E:93628.781
N P2(19.812) M:0.000
K:644408.642 E:93618.877
s Al
e 9366
«g 2107 2
\® o 10m
Torol Részletek Kitlizés Mentés Kitlizés
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5. Térképrajzolas mérés kézben

A MéRTéK alkalmazas lehetGséget biztosit a méréssel parhuzamosan térképrajzoldsra is, amit akar
kédoldssal is egybekothetiink. Az aldbbiakban egy ilyen esetet mutatunk be réviden.
Inditsuk el a ,,Mérés” flilon, a ,,Pont mérés” programot!

- -
L 15 ]

Koppintsunk a kdédlista hasznalatra: wews

Felugrik az el6re megirt gyorskddolasi lista. Valasszunk ki egyet (itt: kerités=11)!

1709 & & 3 i m® % o =
: FIX  H0006 W FIX  Hooos W,
Korl — V:0.006 19/19 q00% 3 100% Korl  V:0.007 32/33 o3
Kezikonyv001 K:657519.196 Ant. m:2m+0.081m K:657519.169 Ant. m:2m+0.081m
. E:233325.909 Pont Hz tav.:? E:233325.877 Pont Hz tav..?
®‘ v M:117.297 PDOP:0.900 o M:117.290 PDOP:0.900
= (I~ = Gy
Pontmérés  Részletes  Control Point 4 S 4l
felmérés Survey e Select Code Beallitasok

xc @
=

or v % W= A

Pont kitlizés CAD Vonal kit(izés . 3{'
» Opciok .
A‘gﬁ Q\Q ED ¢ :t‘erlles ?zpuler iagknakor @\
— . aknanégysz  drokszél droktengely
Magassag-ko Stake Road Function Cust € 50 B B e\
ntroll omization 1 =

tereppont burkolatszél burktengely
16 18 19

-

utszél uttengely
i 5 2
(L =7
More

f @{/ 100m / @4

x a1
A T3]

100m

- -
Név Ptl Kéd - Név Pt1 Kéd 11 X mmsn

Q - -

Y ‘= : : \

Projekt rk Mérds Eezkbzik Antenna magassag 2+0.081m > Antenna magassag 2+0.081m

Ezutan, adjuk meg, hogy milyen tipusu rajzi elemet szeretnénk huzni.

Ehhez koppintsunk a valaszthaté ,rajzi elemekre”! é
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Jeloljuk ki esetlinkben a poligonrajzolast! Mérjiik meg az elsé pontot, majd sorban rogzitve a
pontokat, jarjuk végig a munkateriletet! Lathatd, hogy poligonunk folyamatosan rajzolédik.
Az utolsé pontnal koppintsuk a ,pipa” jelre!

3 4cd

*

L 3 4cd

k.S

=

% 4cd

]

1027 & &

FIX ®,

Kor1

H:0.005 FIX
Korl

K:657519.730

H:0.010 FIX

Kor1

=N H:0.005
e ((1nusa )y

K:657519.167

& |

V:0.007 /
K:657516.563

31/32  1p0%

Ant. m:2m+0.081m

V:0.015 30/32 1005
Ant. m:2m+0.081m

V:0.006 31/33  100%
Ant. m:2m+0.081m

E:233325.884 Pont Hz tav.:? E:233325.767 Pont Hz tav.:? £:233324.798 Pont Hz tav.:1.433
M:117.288 PDOP:0.900 M:117.372 PDOP:0.900 M:117.361 PDOP:1.000
L 907
- ° ) 12 9
= ;?‘” Co)v : A w
'{u., '/
; 7
1 Np R
:[ / vonal /\J polyline x =
pti
Y
f f v L] polygen ®\ \
[T
@\ 1EgysSZOH qgyszog kzp. ll :
[]oewysrs | [ néapeasore CY . -
/ o
@\ [[] asz0q [ aszsg kozep (:1 e
~ G—"F1 Ready
' O werzp O werap e Ready @ 5
[::3 \f\ Spline g CAD réteg %O e\
TS uonm m
5 Gh) *
-{ @ (/ 1o [\Je\so pnt )_( [\Jkovpnl X <D [_\/]
J— f— f——
Név P11 Kéd 11 K mmam Név Pt1 Kéd 11 K mman Név Pt4 Kéd 11 X mman
=t =t -
Antenna magassag 240.081m > Antenna magasség 240.081m > Antenna magasség 2+0.081m >

Lathatd, hogy vonalunk rogzitésre kerdlt.

3 4cd

=

FIX kS

Kor1

H:0.007

& ((m

V:0.009 30/32 qpps

K:657516.560

E:233324.797
M:117.376

4
o

ONCIAN

P

» P

[
5
&

ke

-

Név Pt5

Antenna magassag

Ant. m:2m+0.081m
Pont Hz tav.:0.002
PDOP:1.000

)

1
Pt2

Ready

%

x)

x 2

Kod 11

2+0.081m >
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6. Az eszkozbeadllitasokrol réviden
6.1 Bluetooth kapcsolat

A vezérl6 — GNSS vevs kozott vezeték nélkili kapcsolat valdsul meg. Ennek manualis bedllitdsahoz,
illetve ellenérzéséhez, az ,Eszkoz” flilon koppintsunk a ,,Kommunikacié” ikonra! Amennyiben nincs
BT kapcsolat a két egység kozott, valasszuk ki a vevét a listdbdl és koppintsunk a ,,Csatlakozas”
gombra! A kapcsolat felépdl.

17:20 & & 17T 20

e Kommunikacié e Kommunikacic

Kezikonyv001

Device manufacturer FORGEO > Device manufacturer
A % Eszkoz tipus RTK(S10) Eszkiz tipus
Kommunikaci Rover Bazis Csatlakozdsi méd Bluetooth Csatlakozési mod
6
Device Para Device Para
S =
c! 6 *, R910BB148612440 * R910BB148612440
00:25:CASEC1:A2 —
Statikus Inspection  Informéciok
accuracy
= Eszkozinfo lekérdezés...1
Eszkoz Stop
menedzser
ﬁ : ’;O ‘= Csatlakozas Teszt Sto|
Projekt Eszkdz Mérés Eszkozok = P

6.2 NTRIP kapcsolat

6 internetes elérésén keresztil az
NTRIP kapcsolat a korrekcid szolgdltatéval. Az, Eszkdz” fulon koppintsunk a ,,Rover” ikonra!
Amennyiben van szerverkapcsolat, az adatvételi statuszkijelz6 animal, illetve aktiv a ,Stop” gomb.

Ebben a rovid fejezetben azt mutatjuk be, miként épiil fel a vezér

1720 & &

1722 & @

: H: NA
Disconn...

& Rover beallitasok

V:NA  0/0
Kezikonyv001 Basic para —
; -
@‘: T Végasi sz6g:5 Enable PPK
x| Pontnév:2440 Adatgydijtési interval
Kommunikaci Rover Bazis Datalink Settings

o

Adatkapcsolat etooth adatk

> )
i E Csatlakozas madja:NTRIP
W 2

|IP:ntrip.geodetanet.... Szerver Port:2101
Statikus Inspection  Informdcidk F alo név:for... Jelszo:

accuracy

MountPoint beallitas

LEn] MountPoint A MSM
Eszkdz Adat vétele
menedzser ey
7 B ‘\K
v )
(13248) | Il s

A e - fm=

Projekt Eszkdz Mérés Eszkozok Gl Viie]
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llyen esetben nincs médunk konfiguralni a bedllitasokat. Kapcsolat nélkdli dllapotban (adatvételi
statuszkijelz6 nem animal, illetve az ,Indit” gomb az aktiv) elérhet6k az adatkapcsolati (Vevé
GSM/Bluetooth adatkapcsolat) és CORS (IP/Port/Felhasznalé/Jelszd) beallitasok.

1722 &%

& Rover besllitasok

1722 &%

6 Paraméter beallitas

Basic para
Véagasi sz6g:5
Pontnév:2440

Enable PPK
Adatgydjtési interval...

Datalink Settings

Adatkapcsolat Bluetooth adatkapcsolat

Csatlakozas modja:NTRIP
|IP:ntrip.geodetanet.... Szerver Port:2101
Felhasznald név:for... Jelszo:har*

MountPoint beallitas

Vesz
MountPoint AUTOSWITCH-MSM
Adat vétele
/ ] N

S
(12878 | TS

Collection

Végrehajt

Bluetooth adatkapcsolat
Csatlakozas modja

CORS beallitasok

P ntrip.geodetanethu X
Port 2101
Felhasznald név forgeo01
Jelszd sesssaee 5

A ,Vesz” gombra koppintva letdlthet6k a MounPoint-ok, majd a legérdilé meniibé

17:23 &

& Rover beallitasok

17:23 o &

kivalaszthatok.

17:23 & &

B

Véagasi sz6g:5

asic para

Enable PPK

Pontnév:2440 Adatgydjtési interval...

Datalink Settings

Adatkapcsolat

Csatlakozas modja:NTRIP

|IP:ntrip.geodetanet.... Szerver Port:2101
Felhasznald név:for.. Jelszort s+

MountPoint beallitas

M

Ad

ountPoint ASM

at vétele

— b \.
(12028

Stop

Sikeres belépés!

Végrehajt

Mount

Basic para

Végasi sz26g:5
Pontnév:2440

Enable PPK
Adatgydjtési interval

Datalink Settings

Adatkapesolat Bluetooth adatkapesolat

Csatlakozas madja:NTRIP
IP:ntrip.geodetanet.
Felha

Szerver Port:2101

S
L)
Vesz
MountPoint lekérés kezdése

MouniPo MSM

Adat vétele

12878 [ 2

Indit

Collection Végrehajt

& Rover beallitasok

Basic para
Vagasi sz69:5
Pontnév:2440

Enable PPK
Adatgydijtési interval.

Datalink Settings

Adatkapcsolat Bluetooth adatkapcsolat

Csatlakozas madja:NTRIP
IP:ntrip.geodetanet.... Szerver Port:2101

Felhasznald név:for.. Jelszar*

MountPoint bedllitas Vesz

MountPoint AUTOSWITCH-MSM

Adat vétele

/7 - “\

. I]:;287B .

\

Indit

Oldal: 18 /19

6 Rover beallitasok

Basic para s
Vagasi sz6g:5
Pontnév:2440

Enable PPK
Adatgydjtési interval...

BEEL  MountPoint ) \/

Adatl aytoswitcHmsM xR
Csat
IP:nt

Felh:

AUTOSWITCH

AUTOSWITCH-CMRP
Moun
AUTOSWITCH-GPS
Mour
AUTOSWITCH-MSM
Adat’

p

“ (1 VRS_MSM_GE-C
N

= A

AUTO_RTCM31

Collection

Végrehajt




7. A szoftverbeallitasokrol roviden

A szoftver bedllitdsokhoz koppintsunk a ,,Projekt” flilon a ,,Szoftver bedllitasok” ikonra! A beallitasok
harom flilre vannak osztva.

Az altaldnos, észleléseket érint6 'Settings’ beallitasokra (itt tudjuk allitani pl. a mentheté megoldasok
tipusait, az elfogadhaté HRMS/VRS és PDOP korlatokat, az atlagolt epochak szamat, stb.)

826 O @ LEAREE- -]
Di " & Bedllitasok
isconn... edllitaso
V:NA  0/0
Kezwkonyv(]l]? Settings Display Info Tool Bar
N 0
_"‘] v f P ? Tolerance Setting
S A
Projekt  Lokalizicié  Pont Megoldés! korlat x
menedzser kalibrélds
HRMS korlat 0.03
[0 ﬁ ——'.‘g]
= q
},,\_E E E] VRMS korlat 0.05
Koordinata Pontkonyvtar Kodkonyvtar PDOP korlat 3
rendszer kezeld
Késés korlat 5
D oL
1
=3 @Q E] Smooth
Fajl export Szoftver Névjegy Survey delay 0
bedllitasok
N Atlagolt GPS szamlalé 3
)
= Settings
Import data More Remind when there is same point name O

A’Display Info’-n a mérés kozben kijelzett informacidkat tudjuk konfiguralni.
A ’Tool Bar’-on szintén a mérési nézetben megjelené eszkoztar 6sszetételét tudjuk allitani.

f=

Eszkozok

Meérés

Pontnév novekmeny

Alapértelmezett

1

LZARIE - -] LEARNE- -]
& Beallitasok & Beallitasok
Settings Display Info Tool Bar Settings Display Info Tool Bar
Elem kijelzés Elem kijelzés Opcidk

K:655111.933
E:235170.025

Ant. m:2m+0.08Tm

® Auto-ugras térkép

=9 Térkép kozepe

Pont Hz tav.:0.005 A kozépre
M:127.453 PDOP:1.700 Pauss encoding
Opcidk 7 ioﬂﬁ:g:cvrancany f Képernys pont
Hossz S7él e \ Pointer Catch
bl réteg
Magassdg Forward azimuth Foté és Vizlat @ CAD Text
Sebesség 1d6 5 Length&Area
;{“" Kiilpont szamitésa i?p i
Bazishossz Pont tav.
(\.ﬁ(_‘ (e % Background layer
Pont mag.diff. aN
CAD Background
of HDOP @ zoombe B9 coior
VDOP Délésszig @ zoomk Kodkoryvidr kezel
Vetitési sz8g & Display Map ®)7 Reszletes felmérés

Kijelz6 beallitasok

Backspace

(T2 Telies térkép

Control Point
«’.-,@» Survey

A gyari alapértelmezett értékeket minden esetben az , Alapértelmezett” gombra koppintva tudjuk

visszaallitani.
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